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Equivalents usuels en 0 avec o # 0. Position par rapport a la tangente
— _ — )P — )P
¢ 1~ sine_~ f(x) = a0+ ar(z — w0) + ap(x — 0)" + 02, ((x — 20)")
o o 2 Si p est pair Si p est impair
]n(1+x) ~ T cost—1 ~ 717 CLp<O ap>0 ap<0 CLp>0
z—0 z—0 2
vVid+zrz -1 ~ g tanz ~ x
z—0
1+2)* -1 ~ ax Arctanz ~ x
z—0 z—0
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